ULUBATLI HASAN MESLEKI EGIiTiM MERKEZi

MOTORLU ARACLAR TEKNOLOJISi ALANI

12. SINIF OTOMOTIV ELEKTROMEKANIK MESLEK DALI

OTOMOTIV KONFOR DERSI NOTLARIDIR

TAKiIP MESAFESi SENSORU

Hiz sabitleme sistemi Hiz sabitleme sisteminin gelistirilmis bir uygulamasidir. Bu sistemin 6zelligi, sistemi devreye
aldiktan sonra 6ntiimiizdeki aragla aramizdaki mesafeyi algilamasi ve gerektiginde hizi ve mesafeyi kendisinin
ayarlayabilmesidir

Sekil 8.1: Takip mesafesi sensorlii aracin trafikte seyri
Gorevi

Takip mesafesi sensoriiniin gorevi, nde giden bir arag ile slirlictinlin istedigi oranda mesafeyi garanti altina almaktir

dlisgirmes!
3- Takip mesafesi sensoril Sndeki aracin
hezy lle taget hizine ayni degere getirmesi

Sekil 8.2: Takip mesafesi sensoriiniin cahistirilmas:

Yapisi



Takip mesafesi elektronik bir sistemdir. Bu sistemin 6nemli elemanlari; takip mesafesi sensori ve kontrol tnitesi,
elektronik kontrol tiniteleri (motor, sanziman, elektrik, ABS vs..), sensorler (direksiyon agisi sensoéri, doniis agisi
sensor, dis sicaklik sensori vs..), kumanda kolu ve diger yardimci donanimlardir

OLCME VE DEGERLENDIRME

1. Takip mesafesi sensoriiniin, hiz sabitleme sisteminden farki asagidakilerden hangisidir?
A) Onde giden araca gore mesafe ve hiz ayarlayabilmesidir.

B) Serit ¢izgilerine gore aracin kontroliinii saglayabilmesidir

C) Aracin hizin1 otomatik olarak sabitlemesidir

D) Aracin virajlarda dengesini saglayabilmesidir

2. Asagidakilerden hangisi takip mesafesi sensoriiniin pargalarindan birisi degildir? ,
A) Mesafe sensorii ve kontrol iinitesi

B) Kumanda kolu

C) Far sensorii

D) Motor ve sanziman kontrol Uniteleri

HIZ SABITLEYICI
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Sehirleraras1 veya uzun yolcuklarda siiriictiniin gaza basmadan sabit hizda gitmesini saglayan sistemdir.
Yapisi ve Ozellikleri

Basit bir hiz sabitleme sisteminin temel elemanlar1 sunlardir:
»  Servo iinitesi

» ECU (Elektronik kontrol iinitesi)

» Hiz sabitleme elemanlar

» Kumanda diigmeleri
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Resim 8.3: Hiz sabitleyici servo tinitesi

Yukardaki resimlerde hiz sabitleyici servo tinitesi goriilmektedir. Bu iinitenin elektronik beyine kablolarla baglantisi
bulunmaktadir. Ayrica ayarlanmis hizi korumak i¢in servo iinite igerisinde bulunan lastik diyafram ile emme
manifoldu vakumu kontrol edilmektedir.

Resim 8.4: Hiz sabitleyici kumanda anahtan

Calismasi

Sistem devreye sokuldugunda elektronik kontrol tnitesine sinyal gonderilir. Elektronik kontrol Gnitesine bagl fren,
debriyaj, gaz ve direksiyon sistemi sensorleri slirliclinlin istegine yanit verir ve sistem ¢alismaya baslar. Eger siriici
hizi sabitlemek istiyorsa ve ara¢ hizi 40 km/h Uzerinde ise cruise kontrol devreye girer ve yakit valfine mtdahale
ederek yakitin o andaki hiza gore sabitlenmesi saglanir. Eger sistem devreden ¢ikartilmak isteniyorsa debriyaj, fren ve
gaz pedalina basmak yeterli olur. Ancak bazi araglarda gaz pedali sistemi devreden ¢ikartma Ozelligine sahip
olmayabilir. Bu durumda direksiyon tizerinden bulunan kol veya diigme ile aracin hizi degistirilebilir.

Hiz sabitleyici sistem daha az stres ve daha az yorgunluk sagladigi gibi yakit tasarrufu konusunda da biylk avantaj
saglamaktadir. Ozellikle otobanlarda ve anayollarda %25 yakit tasarrufu saglayabilir.

OLCME VE DEGERLENDIRME



1. Hiz sabitleme sisteminin temel gorevi asagidakilerden hangisidir?

A) Aracin siirekli yavaslamasini saglamak

B) Aracin maksimum hizin1 100 km/h olarak ayarlamak

C) Motorun rolanti devrini sinirlayarak hizi korumak

D) Siiriiciiniin belirledigi hizda tasitin siirekli seyrini saglamak

2. Asagidakilerden hangisi hiz sabitleme sisteminin temel elemanlarindan birisi degildir?
A) Kumanda diigmesi

B) Vites degistirme diigmesi

C) Servo tinite

D) ECU (elektronik beyin)



