MARS SISTEMI

Gorevi ve Calismasi

Icten yanmali motorlari ilk harekete gegirebilmek igin kullanilan sisteme, mars sistemi denir.
Motoru ilk harekete gegirebilmek i¢in krank millini disaridan bir kuvvet yardimiyla ¢evirmeye ihtiyac vardir.
Krank mili motorun yapisina, ¢aligma kosullarina bagl olarak yeterli tork ve devirde dondiiriilmelidir.
Krank milinin ¢evrilmesiyle motorda ilk yanma zamaninin olusturulmasi saglanmaktadir.

Gorevi, motora ilk hareketi vermek olan mars sistemi bunu mars motoru sayesinde gergeklestirir.

Mars motoru elektrik enerjisini hareket enerjisine cevirir.

Hareket icin ilk enerjiyi akiimilatérden alir. Mars motoru hareketini volan dislisine iletir.

Volan dislisi de krank milini harekete gecirerek motorun calismasini saglar.

Bir motoru calistirabilmek icin gereken en az déndiirme hizi, motorun yapisina ve ¢alisma kosullarina bagl olarak degisir
Genellikle benzinli motorlar igin 40-60 dev/dk. ve dizel motor icin 80-100 dev/dk.dir.

Uzun siireli mars yapma, akilye ve mars motoruna zarar verir.

Siirekli olarak mars yapma siiresi 10—15 sn.dir. 10—15 sn.den fazla mars yapilirsa akii bosalir

Motor caligirken mars yapilmaz.

Eger yapilirsa mars diglisi ve volan dislileri zarar goriir.

Mars durumunda mars motoru dénmiiyorsa sorun akiimiilatoriin zayiflamasindan kaynaklanmis olabilir.
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Mars Sisteminin Pargalari
Mars sisteminin yapisi genel olarak;
AkQ,
Kontak anahtari,
Mars motoru,
Mars salteri veya mars selenoidi,
Volan ve volan dislisinden olusur
Akt
Motorlu tagitlarda elektrik enerjisi ile ¢alisan sistemlerin elektrik ihtiyacini karsilamak amaci ile kullanilir
Kontak Anahtan
Kontak anahtari, bir aracin elektrik sisteminin kontrol edilebilmesine imkén taniyan devre elemanidir.
Gorevi
Kontak anahtarinin gorevi, sisteme istendigi zaman elektrik akimini géndermek ve
Istenmedigi zaman devreden elektrik akiminin gegmesine engel olmaktir. Kontak anahtarlari bir elektrik salteri gibidir

OLCME VE DEGERLENDIRME

Asagidaki sorular1 dikkatlice okuyunuz ve dogru secenegi isaretleyiniz.

1. Igten yanmali motorlar1 ilk harekete gecirebilmek icin olusturulan sistem hangisidir?

A) Yaglama sistemi B) Sarj sistemi C) Mars sistemi D) Sogutma sistemi
2. Hangisi motorlar ilk harekete gecirmek icin kullanilan yontemlerdendir?
A) Ip yardimiyla B) Kol yardimiyla C) Pedalla D) Hepsi

3. Mars motoru ilk hareket i¢in enerjiyi nereden alir?
A) Alternator B) Akii C) Distribitor D) Regiilator



4. Asagidakilerden hangisi batarya ¢esitlerindendir?

A) Otomotiv bataryalar1 B) Traksiyoner bataryalar

C) Stasyoner bataryalar D) Hepsi

5. Bir aracin elektrik sisteminin kontrol edilebilmesine imkan taniyan devre eleman1 hangisidir?
A) Kontak anahtari B) Batarya C) Mars motoru D) Diyot

SARJ SISTEMI

Ingiliz bilim adam1 Michael Faraday 19. yiizyilin ilk yarisinda ilk elektrik dinamosunu yapmustir. Otomobilin icat
edilmesiyle bu araglara sarj sisteminin bir pargasi olarak yerlesmistir. Giiniimiiz otomobil motorlari ¢ok daha yiiksek
devirli olup araglardaki elektrik alicisi sayilart da artmistir. Bunun yani sira her gegen giin artan motorlu arag sayisi sehir
ici trafiginde de yavaslamaya neden olmustur ve dinamolar al¢ak hizlarda alicilar1 besleyemez duruma gelmistir.
Otomobillerde kullanilan sarj sistemlerindeki dinamolar bu nedenlerle yerlerini alternatorlii sarj sistemlerine birakmustir.
Gorevleri;

1. Elektrikle galisan alicilar1 beslemek

2. Arag akiisiinii sarj ederek daima dolu tutmak.

Sarj sistemi bu gorevi motorun bir kisim mekanik enerjisini elektrik enerjisine gevirerek yapar.
Yapisi ve Calismasi;
Motor ¢alismadigi zamanlarda enerji akiiden temin edilir. Bu nedenle desarj olan akiiniin tekrar sarj olmasi
gerekmektedir. Akiiniin sarj1 ve sistemin motor ¢alisirken beslenmesi sarj sistemi gerceklestirir.
1. Ara¢ motoru diisiik devirlerde ¢alisirken sarj sisteminin verecegi akim alicilar1 beslemek icin yeterli olmayabilir. Bu
durumda alicilarin beslenmesi islemini alternator ve akii birlikte gerceklestirir
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2. Motor yiiksek devirlerde ¢alisirken sarj sisteminin {irettigi akim alicilarin harcadigi akimdan yiiksek olursa sistemin
rettigi akimin bir boliimii alicilara ve diger bir boliimii de akiiniin sarj edilmesi i¢in harcanir. Sayet elektrikli alicilar
kullanilmiyor ve akii de tam sarjl1 ise bu durumda sarj sisteminde regiilator devreye girerek sarj akimini sinirlar ve sistemi
bosta calistirir.

Alternatdr bir manyetik alanda bulunan ve kuvvet hatlarim kesecek sekilde hareket eden bir iletkende gerilim indiiklenir
Faraday Kanunu’na gore galisir.

Sarj Sisteminin Parcalart; Akii, alternator, regiilatdr (konjektor), sarj gostergesi ve devre kablolarindan meydana
gelmektedir.
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Elektrik enerjisini kimyasal enerji olarak depo eden ve devresine alict baglandigi zaman bu enerjiyi tekrar elektrik
enerjisine ¢evirerek dis devreye veren bir tiretegtir. Bir 12 V akii, polipropilenden yapilmis bolmelerle blok i¢inde
birbirinden ayrilmis olan alt1 adet birbiriyle bagli hiicreden olusmaktadir.
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Motor ¢alismadigi zamanlarda alicilar besler ve ilk ¢alisma aninda mars sistemine gerekli olan yiiksek akimi verir. Akii
kapasitesiyle sinirl oldugundan siirekli sarj edilmesi gerekir. Motor ¢alisirken akiiniin sarj edilmesini, sarj sistemi
gergeklestirir
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Motor yiiksek devirlerde galisirken sarj sisteminin iirettigi akim alicilarin harcadig1 akimdan yiiksek olursa sistemin
irettigi akimin bir boliimii alicilara gider, diger bir boliimii de akiiniin sarj edilmesi i¢in harcanir. Arag motoru diisiik
devirlerde ¢aligirken sarj sisteminin verecegi akim alicilar1 beslemeye yetmeyebilir. Bu durumda alicilarin beslenmesini,
alternatdr ve akii birlikte yapar.

Alternatorler

Glinlimiiz araclarinda elektrik {iretim isini dinamolarin yerini alternatorler almistir. Alternatorlerin kullanilmasinin en
biiyiik sebebi ise rolanti devrinde bile sarj edebilmesi ve ¢ikis akiminin daha fazla olmasidir. Alternatdriin iirettigi
alternatif akim diyotlar tarafindan dogru akima ¢evrilerek sarj sistemine verilir
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Calisma Prensibi
Alternatorlerin ¢aligmasini anlayabilmek i¢in faradayin elektrik liretme prensibini kavramamiz gerekir. Bir manyetik alan
igerisinde hareket eden bir iletken, manyetik kuvvet hatlarini kestigi zaman illetken iizerinde elektromotorkuvveti
(indiiksiyon voltaj1) olusur ve iletken devrenin bir eleman1 durumunda ise {izerinden bir akim geger



ALTERNATORUN CALISMA PRENSIBI

Faraday kanuna gore sabit bir manyetik alan igerisinde iletkenin dondiirtilmesiyle iletkende akim indiiklenecektir;
fakat bu yontemde iletkenin devri yiikseldiginde fazla miktardaki akimin indiiklenmesinden dolay1 iletkenin
1sinmasina neden olacaktir. Bu mahsuru ortadan kaldirmak i¢in manyetik alan sabit bir iletken igerisinde hareket
ettirilerek iletkende akim indiiklenerek 1sinma sorunu ortadan kaldirilmistir. Sabit olan iletken stator sargisi ve
hareket eden manyetik alansa rotordur.

Alternatorde, sabit bir voltaj elde etmek i¢in miknatisin sabit bir hizda dondiirtilmesi gerekir. Bununla beraber motor
yol kosullarina bagh olarak degisik hizlarda ¢alistigindan, alternatoriin hiz1 sabit tutulamaz. Bu zorlugu ¢6zmek ve
sabit bir voltaj saglamak amaciyla sabit bir miknatis yerine elektromiknatis kullanilmistir. Elektromiknatis, tizerine
bobinler sarilmis bir demir ¢ekirdektir. Bobinlerden akim gegtiginde, ¢ekirdek miknatislanir. Miknatislanmanin
derecesi, bobinden gegen akimin miktariyla degisir. Boylece, alternator diisiik hizlarda donerken akim arttirilir,
bunun tersi de, alternatdr yiiksek hizlarda donerken akim azaltilir. Elektromiknatistan gecen akim, akii tarafindan
beslenir ve miktar1 voltaj regulatorii (konjektor) tarafindan kontrol edilir. Bu nedenle alternatér motor hizina baglh
olmaksizin sabit voltaj {iretir. Alternatorlerde akimin iiretildigi iletkenler sabit durur ve manyetik alan1 meydana
getiren ve adina rotor denen kisim doner.

Parcalar ve Yapisi

Alternatorii olusturan parcalar kasnak, 6n ve arka kapak, rotor, stator ve diyot tablosundan olugsmaktadir.

Kasnak: Mekanik enerji motordan bir kasnak vasitasiyla alinir ve rotor dondiiriilerek stator sargilarinda alternatif
akim iiretilmesi saglanir.

On ve arka Kapaklar:

Kapaklarin iki gorevi vardir; rotora yataklik yapmak ve bir motor baglantis1 gibi calismak. Her iki kapakta, sogutma
verimini arttirmak i¢in ¢esitli hava gegitleri bulunur. Dogrultucu, komiir tutuculari, IC regiilator vs. arka kapagin
arkasinda yer alir.

ROTOR

Rotor:



Rotor, manyetik kutuplar (N-S kutuplari), bir manyetik alan (rotor) bobini, kolektor halkalarindan ve bir rotor
milinden meydana gelmistir.

Manyetik alan (Rotor) bobini, donme yoniiyle ayn1 yonde sarilmistir ve bobinin her iki ucu bir kolektor halkasina
baglanmistir. Bobinin her iki ucuna manyetik alan bobinini kusatacak sekilde kutup ¢ekirdegi (N-S) baglanmustir.
Manyetik alan, akimin rotor bobini {izerinden ge¢mesiyle ve kutuplardan birinin N kutbu, digerinin S kutbu
olmasiyla olusturulmaktadir

Kolektor halkalari, fircalarin temas ettigi yiizeyler yiiksek kalitede islenmis, paslanmaz ¢elik gibi metallerden
yapilirlar. Bunlar rotor milinden yalitilmiglardir.

STATOR

Stator: Stator ¢ekirdekleri ve stator bobinlerinden meydana gelmistir ve 6n ve arka kapaklara tutturulmustur. Stator
cekirdegi, celik kaplanmis ince plakalardan meydana gelir

DiYOT TABLASI

Alternatdrler ii¢ fazli alternatif akim iiretirler. Araclarda bu akim dogru akima ¢evrilmeden kullanilmaz. Diyotlar
meydana gelen alternatif akimi dogru akima ¢evirmeye yararlar. Akimi sadece bir yonde gecirirler, diger yonde

gecirmezler

Diyot sembola
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Diyodun kesiti

OLCME VE DEGERLENDIiRME
1. Akiimiilatoriin gorevi asagidakilerden hangisidir?
A) Motor ¢alisirken aydinlatma sistemi ve 6zel alicilar1 beslemek
B) Motor ¢alismazken diferansiyeli ¢aligtirmak
C) Motor ¢alismazken yaglamay1 saglamak
D) Motor ¢alismazken vites kutusunu ¢alistirmak
2. Asagidakilerden hangisi alternatdriin parcalarindan degildir?
A) Rotor
B) Stator
C) Kasnak
D) Selenoid
3. Asagidakilerden hangisi sarj sistemi pargalarindan degildir?
A) Alternator
B) Regiilator
C) Enjektor
D) Akii
4. Alternatorde ¢ekirdek ve bobinlerden meydana gelen sabit kisima ne denir?
A) Stator
B) Rotor
C) Diyot
D) Konjektor
5. Alternatorlerde genellikle alternatif akimi dogru akima ¢evirmak i¢in kag¢ diyot kullanilir?
A)2
B)4
06



D) 18

6. Alternator caligma prensibini yaziniz.

7. Alternatorde neden fan kullanilir agiklayiniz.
8. Diyotun gorevi nedir.

9. Alternator ¢ikis akimi DC midir AC mi ?
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